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EASYCUBE PALL ISLA DE PALETIZACIÓN

HMI CubeUI

Nueva generación de interfaz 
hombre-máquina al alcance 
de tu mano, tanto si eres un 
operario, un jefe de turno o 
un técnico de mantenimiento, 
con páginas dedicadas fáciles 
de usar tanto a bordo de la isla 
como de forma remota.

El paletizador puede equiparse con Cobot 
(para tiempos de ciclo hasta 4 picks/min) o 
con robot industrial (para tiempos de ciclo 
hasta 10 picks/min).

Robots colaborativos o industriales

Herramienta de agarre flexible 
para la manipulación de 
diferentes envases, entre ellos: 
cajas, sacos, cubos, etc., gracias 
a la colaboración con Scaglia 
INDEVA.

Herramienta de sujeción 
flexible

Sistema de seguridad con 
control perimetral físico u 
óptico, según las necesidades 
del cliente.

Seguridad Safety

El paletizador se puede pedir en configuración 
ligera, para cargas hasta 25 kg, o pesada, para 
cargas hasta 80 kg.

Estructuras EasyCUBE y HeavyCUBE

Software de automatización
CubeOS®

CubeOS® es el sistema operativo en 
el que se integra la aplicación de 
(des)paletización CubePALLETIZER 
App.
Además, CubeCONNECT permite 
la interacción del paletizador con 
los sistemas de fábrica.



LÁSER HORIZONTAL LÁSER VERTICAL BARRERAS LATERALES
4200 x 2900 mm 2900 x 2400 mm 2700 x 2400 mm

4600 x 2900 mm 3300 x 2400 mm 3100 x 2400 mm

4800 x 2900 mm 3500 x 2400 mm 3300 x 2400 mm

DIMENSIONES DEL PALETIZADOR
Máquina con palet de 800 mm 2500 x 2000 mm

Máquina con palet de 1000 mm 2900 x 2000 mm

Máquina con palet de 1100 mm 3100 x 2000 mm

Rodillo de entrada mínimo 980 x 600 mm

Módulo intercalado vertical Palet / 2

Módulo intercalado horizontal Palet + 50 mm por lado

1100 mm 1200 mm

2400 mm

OPCIONES DISPONIBLES

ROBOTS Y COBOTS INTEGRACIÓN 5.0 HERRAMIENTA FLEXIBLE TRANSPORTES ADICIONALES

ESPECIFICACIONES DE GESTIÓN DE PALETS
Dimensiones estándar A 800 x 1200 mm

Dimensiones estándar B 1000 x 1200 mm

Dimensiones estándar C 1100 x 1100 mm

Altura del palet Gestión H variable con sensor

Altura máx. del palet terminado 2400 mm

Separación entre bandejas Gestión estándar entre capas

ADICIONALES DE GESTIÓN DE PALETS
Verificación de presencia Módulo de verificación de presencia de palets

Altura múltiple Módulo de lectura de altura en robot

Control de posición Módulo de visión para palets

Interfaz AMR/AGV Módulo de elevación para agarre AGV/AMR

ADICIONALES DE PROCESAMIENTO DE LA UDC
Cierre Módulo de cierre OmniROLLER

Encintado Módulo de encintado OmniROLLER

Pesaje Módulo de pesaje OmniROLLER

Etiquetado Módulo de impresión + aplicación OmniROLLER

Lectura Módulo de lectura BC o QR OmniROLLER

ADICIONALES DE PALETIZACIÓN/DESPALETIZACIÓN
Despaletización Módulo de visión 3D para guía robótica

Multiformato Módulo SW de gestión multiformato

Pinza múltiple Módulo SW y HW para gripping múltiple

ESPECIFICACIONES DE GESTIÓN DE LA UNIDAD DE CARGA
Dimensiones máximas 800 x 1200 x 900 mm

Peso máximo 25 Kg

Tipo estándar A Cajas y paquetes

Tipo estándar B Cubos

Tipo estándar C Sacos

ESPECIFICACIONES DE PALETIZACIÓN
Productividad máxima 600 pick/h

Palets manipulados 1 o 2

Código único 1 palet con 1 tipo de UDC

Código múltiple 1 palet con n tipos de UDC

Línea única 2 palets procedentes de 1 línea

Líneas múltiples 2 palets procedentes de n líneas
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INDEVA SYSDESIGN S.R.L.
via F. Zeni 8, P59-50-51
38068 Rovereto (Trento) - ITALIA
tel  +39 0464 748050
sales@indeva-sysdesign.com

www.indeva-sysdesign.com
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