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Herramientadesujecién

Robots colaborativos o industriales flexible

Herramienta de agarre flexible
para la manipulacion de
diferentes envases, entre ellos:
cajas, sacos, cubos, etc., gracias
a la colaboracion con Scaglia

INDEVA. :

Sistema de seguridad con
control perimetral fisico u

El paletizador puede equiparse con Cobot
(para tiempos de ciclo hasta 4 picks/min) o
con robot industrial (para tiempos de ciclo
hasta 10 picks/min).

HMI

Nueva generacion de interfaz
hombre-maquina al alcance
de tu mano, tanto si eres un

operario, un jefe de turno o |

un técnico de mantenimiento, e :

con paginas dedicadas faciles & / Seguridad
A

de usar tanto a bordo de la isla
como de forma remota.

o6ptico,segunlasnecesidades
del cliente.

Estructuras y

El paletizador se puede pedir en configuracion
ligera, para cargas hasta 25 kg, o pesada, para
cargas hasta 80 kg.
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Software de automatizacion

CubeOS? es el sistema operativo en
el que se integra la aplicacion de
(des)paletizacion CubePALLETIZER
App.

Ademas, CubeCONNECT permite
la interaccion del paletizador con

los sistemas de fabrica.
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ESPECIFICACIONES DE GESTION DE PALETS ADICIONALES DE GESTION DE PALETS

Dimensiones estandar A 800 x 1200 mm Verificacion de presencia Médulo de verificacion de presencia de palets
Dimensiones estandar B 1000 x 1200 mm Altura multiple Médulo de lectura de altura en robot
2400 mm Dimensiones estandar C 1100 x 1100 mm Control de posicion Mdallo de vision para palets
Altura del palet Gestion H variable con sensor Interfaz AMR/AGV Médulo de elevacion para agarre AGV/AMR
Altura max. del palet terminado 2400 mm
Separacion entre bandejas Gestion estandar entre capas
X

11 oo‘nh 1200 mm Dimensiones méximas 800 x 1200 x 900 mm Cierre Madulo de cierre OmniROLLER
Peso maximo 25Kg Encintado Madulo de encintado OmniROLLER
Tipo estandar A Cajas y paquetes Pesaje Médulo de pesaje OmniROLLER
Tipo estandar B Cubos Etiquetado Madulo de impresidn + aplicacion OmniROLLER
Tipo estandar C Sacos Lectura Médulo de lectura BC 0 QR OmniROLLER
Productividad maxima 600 pick/h Despaletizacion Madulo de vision 3D para guia robdtica
Palets manipulados 102 Muttiformato Madulo SW de gestion multiformato
Cédigo Unico 1 palet con 1 tipo de UDC Pinza multiple Madulo SWy HW para gripping mdltiple
Cédigo multiple 1 palet con n tipos de UDC
Linea Unica 2 palets procedentes de 1 linea
Lineas multiples 2 palets procedentes de n lineas

DIMENSIONES DEL PALETIZADOR

Magquina con palet de 800 mm 2500 x 2000 mm
Magquina con palet de 1000 mm 2900 x 2000 mm
Magquina con palet de 1100 mm 3100 x 2000 mm
Rodillo de entrada minimo 980 x 600 mm
Madulo intercalado vertical Palet/2
Médulo intercalado horizontal Palet + 50 mm por lado
LASER HORIZONTAL | LASER VERTICAL | BARRERAS LATERALES
4200 x 2900 mm 2900 x 2400 mm 2700 x 2400 mm
4600 x 2900 mm 3300 x 2400 mm 3100 x 2400 mm
4800 x 2900 mm 3500 x 2400 mm 3300 x 2400 mm

OPCIONES D

CubeCONNECT

ROBOTS Y COBOTS INTEGRACION 5.0 HERRAMIENTA FLEXIBLE TRANSPORTES ADICIONALES
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