
EASYCUBE PALL
SYSTÈME DE PALETTISATION



EASYCUBE PALL SYSTÈME DE PALETTISATION

IHM CubeUI

Découvrez la nouvelle 
génération d’interface homme-
machine, conçue pour rendre 
l’automatisation accessible 
à tous : opérateurs, chefs 
d’équipe ou techniciens de 
maintenance. Cette interface est 
simple d’utilisation, que ce soit 
directement sur le robot ou par 
contrôle à distance. 

Le palettiseur peut être équipé d’un cobot 
(pour des cadences maxi allant jusqu’à 4 
prises/min) ou d’un robot industriel (pour 
des cadences maxi allant jusqu’à 10 prises/
min). 

Robots collaboratifs ou industriels

Conception d’un outil de 
préhension flexible pour la 
manipulation de divers types 
d’emballages, incluant les 
boîtes, les sacs, les fûts, etc., 
grâce à l’expérience et la 
collaboration avec Scaglia 
INDEVA.  

Outil de préhension flexible

Système de sécurité avec 
contrôle physique ou optique 
du périmètre, conformément 
aux exigences du client. 

Système de sécurité

Le palettiseur peut être commandé dans 
une configuration légère, pour des capacités 
de charges allant jusqu’à 25 kg, ou en 
configuration lourde, pour des capacités de 
charge allant jusqu’à 80 kg.

Stuctures EasyCUBE et HeavyCUBE

Logiciel d’automatisation
CubeOS®

CubeOS® est le système 
opérationnel d’automatisation sur 
lequel est intégrée l’application 
de palettisation CubePALLETIZER 
App (de). De plus, CubeCONNECT 
permet au palettiseur d’interagir 
avec les systèmes d’exploitation de 
l’usine. 



LASER HORIZONTAL LASER VERTICAL BARRIÈRES LATÉRALES
4200 x 2900 mm 2900 x 2400 mm 2700 x 2400 mm

4600 x 2900 mm 3300 x 2400 mm 3100 x 2400 mm

4800 x 2900 mm 3500 x 2400 mm 3300 x 2400 mm

DIMENSIONS DU PALETTISEUR
Machine avec palette de 800 mm 2500 x 2000 mm

Machine avec palette de 1000 mm 2900 x 2000 mm

Machine avec palette de 1100 mm 3100 x 2000 mm

Convoyeur à rouleaux d’entrée minimum 980 x 600 mm

Module d’intercalaire vertical Palette / 2

Module d’intercalaire horizontal Palette + 50 mm par côté

1100 mm 1200 mm

2400 mm

OPTIONS DISPONIBLES

ROBOT ET COBOT INTÉGRATION 5.0 OUTIL FLEXIBLE CONVOYEURS               MODULES COMPLÉMENTAIRES

SPÉCIFICATIONS DE MANUTENTION DES PALETTES
Dimension standard A 800 x 1200 mm

Dimension standard B 1000 x 1200 mm

Dimension standard C 1100 x 1100 mm

Hauteur de palette H manutention variable avec capteur

Hauteur max de palette finie 2400 mm max.

Intercalaire Manutention d’intercalaire standard

GESTIONS ADDITIONNELLES DES PALETTES
Contrôle de présence Module de vérification de la présence de palette

Hauteur multiple Module de lecture de hauteur sur robot

Contrôle de position Module de vision pour palettes

Interface AMR/AGV Module de levage pour préhension AGV/AMR

MANIPULATION ADDITIONNELLE DES UNITES DE CHARGEMENT (UDC)

Fermeture Module de fermeture OmniROLLER

Emballage Module d’emballage OmniROLLER

Pesage Module de pesage OmniROLLER

Étiquetage Module d’impression + application OmniROLLER

Lecture Module de lecture code à barres ou QR code OmniROLLER

MODULES COMPLÉMENTAIRES DE PALETTISATION/ 
DÉPALETTISATION
Dépalettisation Module de vision 3D pour guidage robot

Multiformat Module de gestion logiciel pour le multiformat

Prise multiple Module de logiciel et matériel pour la gestion de prise multiple

SPÉCIFICATIONS DE MANUTENTION POUR LE CHARGEMENT

Dimensions max 800 x 1200 x 900 mm

Poids max 25 Kg

Type standard A Boîtes et lots (paquets)

Type standard B Fûts (bidons)

Type standard C Sachets

SPÉCIFICATIONS DE PALETTISATION

Productivité maximale 600 prises/h

Palettes manipulées 1 ou 2

Code unique 1 palette avec 1 type d’UDC

Code multiple 1 palette avec n types d’UDC

Ligne unique 2 palettes à partir d’une ligne

Lignes multiples 2 palettes à partir de n lignes
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INDEVA SYSDESIGN S.R.L.
via F. Zeni 8, P59-50-51
38068 Rovereto (Trento) - ITALIE
tel  +39 0464 748050
sales@indeva-sysdesign.com 

www.indeva-sysdesign.com

SCAGLIA INDEVA S.A.R.L.
215 Rue Henri Barbusse
95100 Argenteuil – FRANCE
tel  +33 1 39 19 30 30
info@fr.indevagroup.com

www.indevagroup.fr


