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EASYCUBE PALL ISOLA DI PALLETTIZZAZIONE

HMI CubeUI

Interfaccia uomo-macchina 
di nuova generazione per 
avere l’automazione a portata 
di mano sia per l’operatore, 
capoturno o il manutentore, 
con pagine dedicate di facile 
utilizzo sia a bordo isola che 
da remoto.  

Il pallettizzatore può essere fornito con 
Cobot (per tempi ciclo fino a 4 pick/min) 
oppure con robot industriale (per tempi 
ciclo fino a 10 pick/min).  

Robot collaborativi o industriali

Tool di presa flessibile per 
la manipolazione di diversi 
packaging, tra cui: scatole, 
sacchi, secchi, ecc. grazie alla 
collaborazione con Scaglia 
INDEVA.  

Tool di presa flessibile

Sistema di sicurezza con 
controllo perimetrale fisico 
oppure ottico, secondo le 
esigenze del cliente.  

Sicurezza Safety

Il pallettizzatore può essere ordinato in 
configurazione leggera, per carichi fino a 25 
Kg, oppure pesante, per carichi fino a 80 Kg.  

Strutture EasyCUBE e HeavyCUBE

Software automazione
CubeOS®

CubeOS® è il sistema operativo di 
automazione su cui viene integrata 
l’applicazione di (de)pallettizzazione 
CubePALLETIZER App.
Inoltre, CubeCONNECT consente 
l’interazione del pallettizzatore con 
i sistemi di fabbrica.



LASER ORIZZONTALE LASER VERTICALE BARRIERE LATERALI
4200 x 2900 mm 2900 x 2400 mm 2700 x 2400 mm

4600 x 2900 mm 3300 x 2400 mm 3100 x 2400 mm

4800 x 2900 mm 3500 x 2400 mm 3300 x 2400 mm

DIMENSIONI PALLETTIZZATORE
Macchina con pallet 800 mm 2500 x 2000 mm

Macchina con pallet 1000 mm 2900 x 2000 mm

Macchina con pallet 1100 mm 3100 x 2000 mm

Minime rulliera di ingresso 980 x 600 mm

Modulo interfalda verticale Pallet / 2

Modulo interfalda orizzontale Pallet + 50 mm per lato

1100 mm 1200 mm

2400 mm

OPZIONI DISPONIBILI

ROBOT E COBOT INTEGRAZIONE 5.0 TOOL FLESSIBILE TRASPORTI ADD-ON

SPECIFICHE DI GESTIONE PALLET
Dimensioni standard A 800 x 1200 mm

Dimensioni standard B 1000 x 1200 mm

Dimensioni standard C 1100 x 1100 mm

Altezza pallet Gestione H variabile con sensore

Altezza max pallet finito 2400 mm

Interfalda Gestione standard interfalda

ADD-ON DI GESTIONE PALLET
Verifica presenza Modulo di verifica presenza pallet

Multialtezza Modulo di lettura altezza su robot

Controllo posizione Modulo di visione per pallet

Interfaccia AMR/AGV Modulo di rialzo per presa AGV/AMR

ADD-ON DI PROCESSO UDC
Chiusura Modulo chiusura OmniROLLER

Nastratura Modulo nastratura OmniROLLER

Pesatura Modulo pesatura OmniROLLER

Etichettatura Modulo stampa + applicaz. OmniROLLER

Lettura Modulo lettura BC o QR OmniROLLER

ADD-ON DI PALLETTIZZAZIONE/DEPALLETTIZZAZIONE
Depallettizzazione Modulo di visione 3D per guida robot

Multiformato Modulo SW di gestione multiformato

Presa multipla Modulo SW e HW per presa multipla

SPECIFICHE DI GESTIONE UNITÀ DI CARICO
Dimensioni max 800 x 1200 x 900 mm

Peso max 25 Kg

Tipologia standard A Scatole e fardelli

Tipologia standard B Secchi

Tipologia standard C Sacchi

SPECIFICHE DI PALLETTIZZAZIONE
Produttività max 600 pick/h

Pallet gestiti 1 oppure 2

Monocodice 1 pallet con 1 tipo UDC

Multicodice 1 pallet con n tipi UDC

Monolinea 2 pallet con provenienza 1 linea

Multilinea 2 pallet con provenienza n linee
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INDEVA SYSDESIGN S.R.L.
via F. Zeni 8, P59-50-51
38068 Rovereto (Trento)
tel  0464 748050
sales@indeva-sysdesign.com

www.indeva-sysdesign.com
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