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MOBILE ROBOTERINSEL
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MOBILE ROBOTERINSEL ROBOTIC AUTOATION Y hoRA

Mobile Roboterinsel Kollaborative oder industrielle Roboter

Mobiler Roboter, der verschiedene Aufgaben Die Losung kann je nach kundenspezifischen
autonom in der Produktionsumgebung ausfuhren Anwendungsanforderungen mit
kann und durch seine flexible Navigation zur Industrierobotern oder kollaborativen
Steigerung des ROI beitragt — ohne wesentliche Robotern (Cobots) ausgestattet werden.
Einschrankungen oder Anpassungen am

bestehenden Layout. .

HMI Flexibles Greifwerkzeug

Mensch-Maschine-Schnittstelle
der neuen Generation fur

eine Automatisierung, die
sowohl fUr den Bediener, den
Schichtleiter als auch fur den
Wartungstechniker leicht
zuganglich ist, mit spezieller
Benutzeroberflache, die sowohl \

vor Ort als auch aus der Ferne N
einfach zu bedienen ist.

Flexibles Greifwerkzeug fur die
Handhabung verschiedener
Arten von Verpackungen,
darunter: Kartons, Sacke,
Eimer usw.,, dank der
Zusammenarbeit
mit Scaglia
INDEVA.

Sicherheit
module

Sicherheitssystem mit optischer
Perimeteruberwachung, je
nach Kundenanforderung.

Die Losung lasst sich leicht mit
kundenspezifischen Betriebsmodulen
ausstatten, beispielsweise mit einem
Modul zur automatisierten Trennung von
Umreifungsbandern

CODESYS

Automatisierungssoftware

CubeOS? ist das Automatisierungsbetriebssystem,
in das die Arbeitsanwendung integriert ist,
in diesem Fall die CubeLOADER App.
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SPEZIFIKATIONEN FUR DIE PALETTENVERWALTUNG ADD-ON FUR DIE PALETTENVERWALTUNG

Standardabmessungen A 800 x 1200 mm Anwesenheitskontrolle Modul zur Palettenanwesenheitskontrolle
Standardabmessungen B 1000 x 1200 mm Mehrere Héhen Modul zur Hehenmessung am Roboter
2000 mm Standardabmessungen C - Positionskontrolle Sichtmodul fur Paletten
L Palettenhthe Variable H-Steuerung mit Sensor
Max. Hohe der fertigen Palette 2000 mm
Zwischenlage Standard-Zwischenraumsteuerung
V\} SPEZIFIKATIONEN FUR DIE VERWALTUNG DER LADE-EINHEITEN [ UDC-PROZESS-ADD-ON
Maximale Abmessungen 800 x 1200 x 900 mm Modul zur “Trennung” von Modul zum Schneiden und Entfernen von
1100 mm 1200 mm les Goh g o Umreifungsbandern Umreifungshandern
imales Gewent g Lettura BC- oder QR-Lesemodul
Standardtyp A Kisten und Biindel
Standardtyp B Eimer
Standardtyp C Sécke

PALLETTIERSPEZIFIKATIONEN ADD-ON FUR PALETTIEREN/DEPALETTIEREN

Maximale Produktivitat 200 pick/h Depalettierung 3D-Sichtmodul fur Roboterfuhrung
Verwaltete Paletten \Von 1bisn Lesung Muttiformat-Verwaltungs-SW-Modul
Einzelcode 1 Palette mit 1 UDC-Typ

Mehrfachcode 1 Palette mit n UDC-Typen

Einzeilig Ja

Mehrzeilig Ja

ROBOTERABMESSUNGEN VERFUGBARE ANWENDUNGEN

Maschine 850 x 1400 mm - Héhe 2000 mm Mobile Palettierung

Be- und Entladen von
Fertigungslinien/Maschinen

Lagerbedienung

Bearbeitungszentrum-Bedienung

Kundenspezifisch

—
VERFUGBAF

ROBOTER UND COBOTS INTEGRATION 5.0 FLEXIBLES WERKZEUG = ERWEITERUNGSMOGLICHKEITEN HEAVY-VERSION




EASYCUBE MOBOT
MOBILE ROBOTERINSEL

©
N
o
(=
=]
n
=]
7
>
17
=]

SYSDESIGN

ROBOTIC AUTOMATION BY INDRA

INDEVA SYSDESIGN S.R.L. SCAGLIA INDEVA GMBH
via F. Zeni 8, P59-50-51 Esslinger Str. 26 73249

38068 Rovereto (Trento) - ITALIEN Wernau - DEUTSCHLAND

tel 439 0464 748050 tel 449 (0) 7153 55049-0
sales@indeva-sysdesign.com info@de.indevagroup.com
www.indeva-sysdesign.com www.indevagroup.de
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