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Isla robética movil Robots colaborativos o industriales
Robot movil capaz de gestionar diferentes La solucion puede equiparse con robots
tipos de actividades moviéndose por el entorno O cobots, segun las necesidades de

productivo para obtener un mejor retorno de aplicacion del cliente.

la inversion y sin limitaciones particulares de
disefo.

Herramienta de

HMI sujecion flexible

Nueva generacion de interfaz
hombre-maquina al alcance
de tu mano, tanto si eres un
operario, un jefede turnooun
técnico de mantenimiento,
con paginas dedicadas faciles
de usar tanto a bordo de la
isla como de forma remota. \

Herramienta de agarre
flexible para la manipulacion
de diferentes envases, entre
ellos: cajas, sacos, cubos, etc.,
gracias a la colaboracién con
Scaglia INDEVA. W

Seguridad
Mdédulos

Sistema de seguridad con

control perimetral fisico La solucion se puede equipar facilmente

segun las necesidades del con modulos operativos personalizados

cliente. segun las necesidades del cliente, como
por ejemplo el triturado.

SYSDESIGN

Software de automatizacion

CubeOS® es el sistema operativo
en el que se integra la aplicacion
de trabajo, que en este caso es la
aplicacion CubelLOADER.




SYSDESIGN

ROBOTIC AUTOMATION BY INDR\A

ESPECIFICACIONES DE GESTION DE PALETS ADICIONALES DE GESTION DE PALETS

Dimensiones estandar A 800 x 1200 mm Verificacion de presencia Médulo de verificacion de presencia de palets
Dimensiones estandar B 1000 x 1200 mm Altura multiple Médulo de lectura de altura en robot

2000 mm Dimensiones estandar C - Control de posicion Médulo de vision para palets
Altura del palet Gestion H variable con sensor
Altura max. del palet terminado 2000 mm

LEY ! Separacion entre bandejas Gestion estandar entre capas
P il 352
N
11 oo‘nh 1200 mm Dimensiones méximas 800 x 1200 x 900 mm Sistema de desflejado Modulo de corte y retirada de fleje

Peso maximo 25Kg Lectura Médulo de lectura BC 0 QR
Tipo estandar A Cajas y paquetes
Tipo estandar B Cubos
Tipo estandar C Sacos
Productividad méxima 200 pick/h Despaletizacion Médulo de vision 3D para guia robética
Palets manipulados Detan Multiformato Madulo SW de gestion multiformato
Codigo nico 1 palet con 1tipo de UDC
Codigo multiple 1 palet con n tipos de UDC
Linea Unica Si
Lineas multiples Si

DIMENSIONES DEL ROBOT APLICACIONES DISPONIBLES

Magquina 850 x 1400 mm - altura 2000 mm Paletizacion mévil

Carga de linea/maquina

Servicio de almacén

Servicio de centro de trabajo

Custom

CubeCONNECT

ROBOTS Y COBOTS INTEGRACION 5.0 HERRAMIENTA FLEXIBLE EXPANDIBILIDAD VERSION HEAVY
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