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PALETTISEUR ROBOTISE MOBILE ROBOTIC AUTOATION Y hoRA

Palettiseur robotisé mobile Robots collaboratifs ou industriels
Robot mobile capable de réaliser différents types La solution peut étre équipée de robots
d'activités en se déplacant dans I'environnement = industriels ou de cobots, en fonction des

de production pour offrir un meilleur retour sur exigences et des applications du client.

investissement, sans contraintes particulieres
d'implantation.

HMI Outil de préhension flexible

Outil de préhension flexible pour
la manipulation de différents
types d'emballages, notamment:
boites en carton, sacs, seaux,
etc. grace a la collaboration avec
Scaglia INDEVA.

Interface homme-machine de
nouvelle génération pour une
automatisation a la portée de
main, tant pour lopérateur,
que pour le chef d'équipe ou
le technicien de maintenance.
Elle est simple d'utilisation
avec des pages dédiées, que
ce soit directement sur le
robot ou a distance.

Systéme
Modules
Systeme de sécurité avec contrdle
périmétrique optique, configurable selon La solution peut étre facilement équipée de
les exigences du client. modules fonctionnels personnalisés afin de

répondre aux besoins spécifiques du client,
tels que le cerclage.

CODESYS

Logiciel d’'automatisation

CubeOS?® est le systeme d'exploitation
d'automatisation sur lequel est intégrée
I'application métier. Dans ce cas, cette
application est Cubel L OADER.
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SPECIFICATIONS DE MANUTENTION DES PALETTES GESTIONS ADDITIONNELLES DES PALETTES

Dimensions standard A 800 x 1200mm Controle de présence Module de verification de la présence de palette
Dimensions standard B 1000 x 1200mm Hauteur multiple Module de lecture de hauteur sur robot

2000 mm Dimensions standard C - Controle de position Module de vision pour palettes

L Hauteur de palette Hauteur H de manutention variable avec capteur
Hauteur max de palette finie 2000mm max
Intercalaire Manutention d'intercalaire standard
.
1 oo‘nh 1200 mm Dimensions max 800 x 1200 x 900mm Cerclage Module de découpe et de refrait des liens de cerclage

Poids max 25Kg Lecture Module de lecture BC ou QR
Type standard A Botes et lots (paquets)
Type standard B Futs (bidons)
Type standard C Sachets
Productivité maximale 200 prises/h Dépalettisation Module de vision 3D pour guidage robot
Palettes manipulées Detan Multiformat Module du logiciel (SW) pour la gestion multiformat
Code unique 1 palette avec 1 type d'UDC
Code multiple 1 palette avec N types dUDC
Ligne unique Oui
Lignes multiples QOui

DIMENSIONS DU ROBOT APPLICATIONS DISPONIBLES
Robot 850 x 1400mm - hauteur 2000mm Palettisation mobile

Chargement ligne/machine

Asservissement entrepot

Entretien des centres d'usinage

Application personnalisée
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OPTIONS DI

ROBOT ET COBOT INTEGRATION 5.0 OUTIL FLEXIBLE EXTENSIBILITE VERSION LOURDE
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INDEVA SYSDESIGN S.R.L. SCAGLIA INDEVA S.A.R.L.
via F. Zeni 8, P59-50-51 215 Rue Henri Barbusse

38068 Rovereto (Trento) - ITALIE 95100 Argenteuil — FRANCE

tel +39 0464 748050 tel +33139193030
sales@indeva-sysdesign.com info@frindevagroup.com
www.indeva-sysdesign.com www.indevagroup.fr

F ) inJolc)




